Chapitre 5

Vecteurs et

Repérage dans le plan
Il Les reperes du plan
1°) Définition :
Un repere du plan est défini par 3
points O, | et J non alignés.
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Repere (O;1;J)




Chapitre 5

Vecteurs et
Repérage dans le plan
Il Les reperes du plan
1°) Définition :
Un repere du plan est défini par 3
points O, | et J non alignés.

e e ol

Repere (O;1;J) ou(O;ai;a]))

> >
Dénomination usuelle : ( O ;s ] )




Si les trois points sont alignés, on ne peut
repérer que les points de ...

— o3 $
M



Si les trois points sont alignés, on ne peut
repérer que les points de |a droite.

—o3 8

M sur la droite peut étre repéré (par ses distancesa O,Joul, doncilyal
point qui n'est pas nécessaire).



Si les trois points sont alignés, on ne peut
repérer que les points de |a droite.

—o3 8

oN

M sur la droite peut étre repéré (par ses distancesa O,Joul, doncilyal
point qui n’est pas nécessaire).

N dans le plan ne peut pas étre repéré (par ses distancesa O, Jou l) : il
mangue un information ( la distance de N par rapport a la droite, donc il
faut rajouter aux 2 points nécessaires un 3¢™e point extérieur a la droite,
donc le point non nécessaire sur la droite devient le 3¢™e point non aligné

avec les 2 autres).



O est appelé |le point origine du repere.



O est appelé |le point origine du repere.

—

On écrit le repere sous laforme (O ;1,J)ou(0O; Ol , 0J)).



O est appelé |le point origine du repere.
On écrit le repere sous laforme (O ;1,J)ou(0O; Ol , 0J ).

Le repere est dit orthogonal lorsque le triangle OlJ
est rectangle en O. J

oh |




O est appelé |le point origine du repere.
On écrit le repere sous laforme (O ;1,J)ou(0O; Ol , 0J ).

Le repere est dit orthogonal lorsque le triangle OlJ
est rectangle en O. J
ol |

Le repere est dit normé lorsque le triangle OlJ est
isocele en O et lorsque Ol =0J = 1.

s




O est appelé |le point origine du repere.

On écrit le repere sous la forme (O ; |, J) ou(O;GI, 0J ).

Le repere est dit orthogonal lorsque le triangle OlJ

est rectangle en O.

o

Le repere est dit normé lorsque
isocele en O et lorsque Ol = O

Y

e triangle OlJ est
= 1.

Le repere le plus utilisé est ...



O est appelé |le point origine du repere.

On écrit le repere sous la forme(O;I,J)ou(O;GI, 0J ).

Le repere est dit orthogonal lorsque le triangle OlJ

est rectangle en O.

o

Le repere est dit normé lorsque
isocele en O et lorsque Ol = O

Y

e triangle OlJ est
= 1.

Le repere le plus utilisé est orthonorme




Un repere est dit orthonormeé lorsqu’il est
orthogonal et normé.

J

O I
1

Remarque : 1 unité peut étre dessinée selon
I"échelle par 1 cm, ou5cm, ou 1 km etc...




—>

Lerepérepeutsenommer(o;I,J)ou(O;&,OJ).

Pour gu’il soit un repere du plan, il faut que les
points ...



—>

Lerepérepeutsenommer(o;I,J)ou(O;&,OJ).

Pour gu’il soit un repere du plan, il faut que les
points ne soient pas alignés,



—>

Lerepérepeutsenommer(o;I,J)ou(O;a,OJ).

Pour gu’il soit un repere du plan, il faut que les
points ne soient pas alignés,

donc que les vecteurs ...



—>

Lerepérepeutsenommer(o;I,J)ou(O;a,OJ).

Pour gu’il soit un repere du plan, il faut que les
points ne soient pas alignés,

donc que les vecteurs n‘aient pas la méme
direction.



—>

Lerepérepeutsenommer(o;I,J)ou(O;a,OJ).

Pour gu’il soit un repere du plan, il faut que les
points ne soient pas alignés,

donc que les vecteurs n‘aient pas la méme
direction.

Conclusion :unrepere (O;1,J)ou(0O; ol , 0 )...



—>

Lerepérepeutsenommer(o;I,J)ou(O;a,OJ).

Pour gu’il soit un repere du plan, il faut que les
points ne soient pas alignés,

donc que les vecteurs n‘aient pas la méme
direction.

Conclusion :un repere (O ;1,J)ou(0O;0Ol,0J)
n’est pas automatiguement un repere du plan

(il peut étre un repere de la droite (Ol) )!



|\VV Coordonnées de points

M a pour coordonnées ( x ; y ) dans le repere
(O;T;T) &




|\VV Coordonnées de points

M a pour coordonnées ( X5y ) dans le repere
(O,l,J) & OM= XI+yJ




|\VV Coordonnées de points

M a pour coordonnées ( X5y ) dans le repere
(O,l,J) & OM = XI+yJ




|\VV Coordonnées de points

M a pour coordonnées ( X5y ) dans le repere
(O,l,J) & OM = XI+yJ

Pour cet exemhple :




|\VV Coordonnées de points

M a pour coordonnées ( x ; y ) dans le repere
(0;1;7) = OM=xi+y]

college : Iecture%coordo%ées avef/es gradyécions

ey

37/ ﬁ/ -
2

3
M(3;2)




|\VV Coordonnées de points

M a pour coordonnées ( x ; y ) dans le repere
Au college : lecture des coordonnées

2/ / /

o



|\VV Coordonnées de points

M a pour coordonnées ( x ; y ) dans le repere
Au college : lecture des coordonnées

1}*"'// ///@

f
7/ / / /gﬁl\/l(3;2)



|\VV Coordonnées de points

M a pour coordonnées ( X5y ) dans le repere
(O,I,j) & O|V|—XI+yJ

O
Les coordonnées sont uniques.



V Coordonnées de vecteurs

u a pour coordonnées ( x ; y ) dans le repere

(O;I;T) = J=xT+yT

Tj/7

Les coordonnées sont uniques.



V Coordonnées de vecteurs

u a pour coordonnées ( x ; y ) dans le repere

(O,’I,’T) = J=xT+yT

Les coordonnées sont uniques.



V Coordonnées de vecteurs

u a pour coordonnées ( x ; y ) dans le repere

(O,’I,’T) = J=xT+yT

Les coordonnées sont uniques.
Pour cetexemple: u(..;..)



V Coordonnées de vecteurs

ua pour coordonneées ( x; y ) dans le repere
(O;T;T) & J=xT+yT

u
M 1]
1,71 .

Les coordonnées sont uniques.

Pour cetexemple: u(1,7;1)



Remarques :

u et M ont mémes coordonnées (x;v)

lorsque U=OMcaru=xi+ ij et OM = XT+ YT

u M

)

/. ~

Parex.ici xi=1,5i donc x=1,5 et yvj=1lj donc y=1
u(1,5;1) et M(1,5;1)




Remarques :

u et M ont mémes coordonnées (x;v)

lorsque U=OMcaru=xi+ ij et OM = XT+ YT

u M

J =
Parex.ici xi=1,5i donc x=1,5 et yTzlj donc y=1
u(1,5;1) et M(1,5;1)

_> N V 4 L) _> [
u et M ont mémes coordonnées mais u # M car vecteur # point !



Application :

Soient le carré ABCD de coté 2, E le milieu de
[BC], F le milieu de [AC], et le parallélogramme
FEKB. Déterminez les coordonnées de B dans
le repére (D ; DC ; DF ).



Application :

Soient le carré ABCD de coté 2, E le milieu de
[BC], F le milieu de [AC], et le parallélogramme
FEKB. Déterminez les coordonnées de B dans
le repére (D ; DC ; DF ).

A B



Application :

Soient le carré ABCD de coté 2, E le milieu de
[BC], F le milieu de [AC], et le parallélogramme
FEKB. Déterminez les coordonnées de B dans
le repére (D ; DC ; DF ).

Ar B> K




Application :

B(x;y)dans(D;DC;DF) = ﬁ=x|§é+yﬁ£
A




Application :

B(x;y)dans(D;DC;DF) = DB = xDC+yDF
A —ODC+2DF




Application :

B(x;y)dans(D;DC;DF) = DB = xDC+yDF
A —ODC+2DF
== B(0;2)




Application 2 :

Soient le carré ABCD de coté 2, E le milieu de
[BC], F le milieu de [AC], et le parallélogramme
FEKB. Déterminez les coordonnées de E dans
le repére (D ; DC ; DF ).

Ar B> K




Application 2 :

E(x;y)dans(D;DC;DF) = ﬁ=xﬁ+yﬁ
A rB-----» K




Application 2 :

E(x;y)dans(D;DC;DF) = ﬁ=xﬁ+yl§l5
A rB-----» K




Application 2 :

E(x;y)dans(D;DC;DF) = ﬁ=xﬁ+yl§l5
A B K =0,5DC + 1 DF
== E(0,5;1)




Application 3 :

Soient le carré ABCD de coté 2, E le milieu de
[BC], F le milieu de [AC], et le parallélogramme
FEKB. Déterminez les coordonnées de A dans
le repére (D ; DC ; DF ).

A B> K




Application 3 :

A(x;y)dans(D;DC;DF) ¢= ﬁ=xﬁ+y3ﬁ




Application 3 :

A(x;y)dans(D;DC;DF) ¢= ﬁ=xﬁ+y3ﬁ




Application 3 :

A(x;y)dans(D;DC;DF) ¢= ﬁ=xﬁ+y3ﬁ

DA=-1DC+2DF
m) A(-1;2)




Application 4 :

Soient le carré ABCD de coté 2, E le milieu de
[BC], F le milieu de [AC], et le parallélogramme
FEKB. Déterminez les coordonnées de K dans
le repére (D ; DC ; DF ).

Ar B> K




Application 4 :

Soient le carré ABCD de coté 2, E le milieu de
[BC], F le milieu de [AC], et le parallélogramme
FEKB. Déterminez les coordonnées de K dans
le repére (D ; DC ; DF ).

Ar B> K




Application 4 :

Soient le carré ABCD de coté 2, E le milieu de
[BC], F le milieu de [AC], et le parallélogramme
FEKB. Déterminez les coordonnées de K dans
le repére (D ; DC ; DF ).

K(x;y)dans(D;DC;DF) ¢= ﬁ=xl§f+yﬁ
A rB-----> K




Application 4 :

Soient le carré ABCD de coté 2, E le milieu de
[BC], F le milieu de [AC], et le parallélogramme
FEKB. Déterminez les coordonnées de K dans
le repére (D ; DC ; DF).

K(x;y)dans(D;DC;DF) ¢= ﬁ=xﬁ+yﬁ
A B--- K




Application 4 :

Soient le carré ABCD de coté 2, E le milieu de
[BC], F le milieu de [AC], et le parallélogramme
FEKB. Déterminez les coordonnées de K dans
le repére (D ; DC ; DF).

K(x;y)dans(D;DC;DF) ¢= ﬁ=xl§d+yﬁ
A B--- K




Application 4 :

Soient le carré ABCD de coté 2, E le milieu de
[BC], F le milieu de [AC], et le parallélogramme
FEKB. Déterminez les coordonnées de K dans
le repére (D ; DC ; DF).

K(x;y)dans(D;DC;DF) = ﬁ=xl§d+yﬁ
A




Application 4 :

Soient le carré ABCD de coté 2, E le milieu de
[BC], F le milieu de [AC], et le parallélogramme
FEKB. Détermin_e; Iﬁcoordonnées de K dans
le repere (D ; DC; DF ).
K(x;y)dans(D;DC;DF) = E<>=XD_C>+ya;
A K =0,5DC + 2 DF
== K(0,5;2)




VI Longueur d’un vecteur

Soit u de coordonnées (x;y)dans un repere
quelconque (O;i;j) <& ...




VI Longueur d’un vecteur

Soit u de coordonnées (x;y)dans un repere
orthonormé (O ;i;j) <& ...

.
K




VI Longueur d’un vecteur

Soit u de coordonnées (x;V) dans un repere
orthonormé (0:i:j) < u=xi+vy]j




VI Longueur d’un vecteur

Soit u de coordonnées (x;V) dans un repere
orthonorme(O,l,J) U= X|+yj

Le triangle OAM est ...




VI Longueur d’un vecteur

Soit u de coordonnées (x;V) dans un repere
orthonorme(O,l,J) U= X|+yj

Le triangle OAM est rectangle car ...

\Y




VI Longueur d’un vecteur

Soit u de coordonnees (x;y)dans un repere
orthonormé (O ; i j) U= X|+yj

Le triangle OAM est rectangle car le repere est
orthogonal.

M ietxi méme direction

jety] méme direction
—>

——



VI Longueur d’un vecteur

Soit u de coordonnees (x;y)dans un repere
orthonormé (O ; i j) U= X|+yj

Le triangle OAM est rectangle car le repere est
orthogonal. Donc ...

\Y

——



VI Longueur d’un vecteur

Soit u de coordonnées (x;v) dans un repere
orthonorme(O,l,J) U= X|+yj

Le triangle OAM est rectangle car le repere est
orthogonal. Donc OM? = OA% + AM? ( Pythagore )

\Y

——



VI Longueur d’un vecteur

Soit u de coordonnées (x;v) dans un repere
orthonorme(O,l,J) U= X|+yj

Le triangle OAM est rectangle car le repere est
orthogonal. Donc OM? = OA% + AM? ( Pythagore )

\Y

—_—
A
[Tul 2= 11>+ 1y gl



VI Longueur d’un vecteur

Soit u de coordonnées (x;v) dans un repere
orthonorme(O,l,J) U= X|+yj

Le triangle OAM est rectangle car le repere est
orthogonal. Donc OM? = OA% + AM? ( Pythagore )

\Y

.
ul 2= 1 Ixi112+ [y ]l 12
< [P+ 0yl LT

I
X



M
VI Longueur d’un vecteur M—r

OM? = OA? + AM? ( Pythagore car le repere est orthogonal )
Full?z=lIxill2+ llyjll?



M
VI Longueur d’un vecteur M—r

OM? = OA? + AM? ( Pythagore car le repere est orthogonal )
LG 2= IIxill2+ lyjll?
= (I x il )2+ Clyl =1l




M
VI Longueur d’un vecteur M—r

OM? = OA? + AM? ( Pythagore car le repére est orthogonal )
|G 07 = D2+ Ayl )

= (I P2+ Clyl> gl )2

= |x][2x (Ll 2+ [y |2 <] jII?




M
VI Longueur d’un vecteur M—r

OM? = OA? + AM? ( Pythagore car le repére est orthogonal )
|G 07 = D2+ Ayl )

= (Il 12 Clyl < )2

= |x][2x (Ll 2+ [y |2 <] jII?

=x?x 1%+ y2 X 1% car |x|? = x? pour x<0 ou x>0

et le repere est normé donc il =l J | =1

donc | LT|| =



M
VI Longueur d’un vecteur M—r

OM? = OA? + AM? ( Pythagore car le repére est orthogonal )
|G 07 = D2+ Ayl )

= (Il 12 Clyl < )2

= |x][2x (Ll 2+ [y |2 <] jII?

=x?x 1%+ y2 X 1% car |x|? = x? pour x<0 ou x>0

et le repere est normé donc il =l J | =1

donc lull = Vx2+y2 toujours vrai ?



M
VI Longueur d’un vecteur M—r

OM? = OA? + AM? ( Pythagore car le repére est orthogonal )
|G 07 = D2+ Ayl )

= (Il 12 Clyl < )2

= |x][2x (Ll 2+ [y |2 <] jII?

=x?x 1%+ y2 X 1%  car |x|? = x? pour x<0 ou x>0

et le repére estnormédonc || ill=1|jIl =1

donc ” J” = Vx2 + y2 si le repere est Orthonormé



VIl Coordonnées d’un vecteur AB
a partir des coordonnées de A et B

A a pour coordonnées ( x, ; Y, ) dans un repere
(0;15]) & ..



VIl Coordonnées d’un vecteur AB
a partir des coordonnées de A et B

A a pour coordonnées ( (Xa5Va ) dans un repére
(O,I,J) & OA = xA|+yAJ




VIl Coordonnées d’un vecteur AB
a partir des coordonnées de A et B

Aa pour coordonneées ( (Xa5 Va ) dans un repere
(0;7;]) <:::>OA NERNI
idem OB = XBI + yBJ

—

AB = ...



VIl Coordonnées d’un vecteur AB

a partir des coordonnées de A et B

Aa pour coordonneées ( (Xa5 Va ) dans un repere
(0;7;]) <:::>OA NERNI
idem OB = XBI + yBJ

AB=AO + OB ( Chasles )



VIl Coordonnées d’un vecteur AB

a partir des coordonnées de A et B

A a pour coordonneées ( (Xa5 Va ) dans un repere
(0;7;]) <:::>OA NERNI
idem OB = XBI + yBJ

AB=AO + OB ( Chasles )
=(-0A)+OB ( opposé )



VIl Coordonnées d’un vecteur AB

a partir des coordonnées de A et B

Aa pour coordonneées ( (Xa5 Va ) dans un repere
(0;7;]) <:::>OA NERNI
idem OB = XBI + yBJ

AB=AO + OB ( Chasles )
—( OA)+OB (oppose)

(xA|+yA )+(xB|+yBJ)



VIl Coordonnées d’un vecteur AB

a partir des coordonnées de A et B

Aa pour coordonneées ( (Xa5 Va ) dans un repere
(0;7;]) <:::>OA NERNI
idem OB = XBI + yBJ

AB=AO + OB ( Chasles )
=(-OA)+OB (opposé)

S

(xA|+yA )+(xB|+yBJ)— xA — Vo)t Xgl + Vg
_(XB_XA)|+(VB yA)J



VIl Coordonnées d’un vecteur AB

a partir des coordonnées de A et B

Aa pour coordonneées ( (Xa5 Va ) dans un repere
(0;7;]) <:::>OA NERNI
idem OB = XBI + yBJ

AB=AO + OB ( Chasles )
=(-OA)+OB (opposé)

S

(xA|+yA )+(xB|+yBJ)— xA — Vo)t Xgl + Vg
_(XB_XA)|+(VB yA)J
=) AB a comme coordonnées ( X, — X, ; Vs~ V)



VIl Coordonnées d’un vecteur AB

a partir des coordonnées de A et B

A a pour coordonneées ( (Xa5 Va ) dans un repere
(0;7;]) <:::>OA NERNI
idem OB = XBI + yBJ

AB=AO + OB ( Chasles )
—( OA)+OB (oppose)

— = —

(xA|+yAJ)+(xB|+yBJ)— xA —Val + Xgi+ V5]

:(XLD,_X,A‘)'"'(VB_VA)—J>



VIl Coordonnées d’un vecteur AB

a partir des coordonnées de A et B

A a pour coordonneées ( (Xa5 Va ) dans un repere
(0;7;]) <:::>OA NERNI
idem OB = XBI + yBJ

AB=AO + OB ( Chasles )
—( OA)+OB (oppose)

— = —

(xA|+yAJ)+(xB|+yBJ)— xA —Val + Xgi+ V5]

:(XLD,_X,A‘)'"'(VB_VA)—J>



VIl Coordonnées d’un vecteur AB

a partir des coordonnées de A et B

A a pour coordonneées ( (Xa5 Va ) dans un repere
(0;7;]) <:::>OA NERNI
idem OB = XBI + yBJ

AB=AO + OB ( Chasles )
—( OA)+OB (oppose)

— = —

(xA|+yAJ)+(xB|+yBJ)— xA —Val + Xgi+ V5]
_(XB_XA)|+(VB yA)J
D AB..?



VIl Coordonnées d’un vecteur AB

a partir des coordonnées de A et B

A a pour coordonneées ( (Xa5 Va ) dans un repere
(0;7;]) <:::>OA NERNI
idem OB = XBI + yBJ

AB=AO + OB ( Chasles )
—( OA)+OB (oppose)

— = —

(xA|+yAJ)+(xB|+yBJ)— xA —Val + Xgi+ V5]
_(XB_XA)|+(VB yA)J
{—> AB a pour coordonnées (x,— X,) et (y,—V,)



VIl Coordonnées d’un vecteur AB
a partir des coordonnées de A et B

On peut écrire :

AB = coord. du pt final — coord. du pt. initial
=0B—0A =(Xg;Vg)—(Xa;Va)

=(XB_XA;yB_yA):(XB_XAﬁ"’(VB_VA)T>



VIl Coordonnées d’un vecteur AB
a partir des coordonnées de A et B

On peut écrire :

AB = coord. du pt final — coord. du pt. initial
=OB—-0A =(Xg;Vg)—(Xa; Va)
=(XB—XA;VB—VA)=(XB—XAW'F(VB—VA)T

(Xg|  [Xa (Xg= Xp

AB = OB — OA = —

Ys Ya \VB _ yA/

—_— —

( par convention on n’écrit plus i et | )



VIl Coordonnées d’un vecteur AB
a partir des coordonnées de A et B

On peut écrire :

AB = coord. du pt final — coord. du pt. initial
=OB—-0A =(Xg;Vg)—(Xa; Va)
=(XB—XA;VB—VA)=(XB—XAW'F(VB—VA)T

(Xg|  [Xa (Xg= Xp

AB = OB — OA = —

Ys Ya \VB _ yA/

—_— —

( par convention on n’écrit plus i et | )

Remarque : on n’écrit pas AB=B-A qui ne veut rien dire



VIl Coordonnées d’un vecteur AB
a partir des coordonnées de A et B

On peut écrire :

AB = coord. du pt final — coord. du pt. initial

(Xg]  [Xa (Xg— Xp )
AB=0B—0A= -

Ys Ya \VB _ yA/

—_— —

( par convention on n’écrit plus i et | )

Remarque : on n’écrit pas AB=B-A qui ne veut rien dire



Application

E(4;2)etF(-1;5)
dans un repére(H;LT;V)v).

1°) Déterminez les coordonnées de EF
dans ce repere.

2°) Déduisez-en une égalité vectorielle.

3°) Quelle est I'égalité vectorielle ne
comportant que le point E ?



Application

E(4;2)etF(-1;5)

. -> -
dans unrepere(H; u; w).
—>

1°) Déterminez les coordonnées de EF
dans ce repere.



E(4:2)etF(-1;5)

\ > >
dans un repere (H; u; w).

%
1°) coordonnées de EF dans ce repére ?

r_1\
— =S -
EF =HF - HE = —
\5 7
coord. du pt final F—
%
Réponse : EF =

2

.

r4\

7

(-1)—4

5-2

- _/

coord. du pt. initial E

r_ 5\




E(4;2)etF(-1;5)
dans un repere ( H ;U’; v_v>).
2°) Déduisez-en une égalité vectorielle.

FF(-5:3)dans(H;:u;w)

S EF=(-5)Uu+3w



E(4;2)etF(-1;5)
dans un repere ( H ;U’; v_v>).
2°) Déduisez-en une égalité vectorielle.

FF(-5:3)dans(H;:u;w)

—> —> —>
> EF=(-5)u+3w
—> —> —>

E(4;2) mp HE= 4du+2w
—> —> —>
F(-1;5)=> HF=-1u+5w



E(4;2)etF(-1;5)
dans un repere ( H ;U’; v_v>).
2°) Déduisez-en une égalité vectorielle.

FF(-5:3)dans(H;:u;w)

S EF=(-5)U+3wW |aow




E(4;2)etF(-1;5)
dans un repere ( H ;U’; v_v>).
2°) Déduisez-en une égalité vectorielle.

E_F>(-5;3)dans(H;LT;v_v>) /Z

v u
= ﬁz(‘5)6+3V_V>/N
(-5)u




E(4;2)etF(-1;5)
dans un repere ( H ;TT; W).
2°) Déduisez-en une égalité vectorielle.

E_F>(-5;3)dans(H;LT;Vv>)
> EF=(-5)u+3w

3°) égalité vectorielle ne comportant que le
pointE ?



E(4;2)etF(-1;5)
dans un repere ( H ;U); W).
2°) Déduisez-en une égalité vectorielle.

E_F>(-5;3)dans(H;LT;Vv>)
> EF=(-5)u+3w

3°) égalité vectorielle ne comportant que le
pointE ?

E(4;2)dans(H;U;w)
D HE=4u+2w



Exo 1 bis :

Soit le repere orthonormé ( O ;

;7).

1°) Placez les points I >
C(2;-1)etD( -4;3).

2°) Tracez CD.

3°) Tracez et lisez ses coordonnées.

4°) Verifiez par le calcul.
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Exo 1 bis :

Soit le repere orthonormé ( O ;_i);])). l_*
1°) Placez les pointsC(2;-1)etD( -4;3).

A

C

2;-1)

—

—> > >
> 0C=2i+(-1)]
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Exo 1 bis :
. . , > > I R
Soit le repere orthonormé (O ;i ).

1°) Placez les pointsC(2;-1)etD( -4;3).
t 1C(2;-1)

—> > >
> 0C=2i+(-1)]

';j >
C
C




Exo 1 bis :

Soit le repere orthonormé ( O ;_i);])). l_*
1°) Placez les pointsC(2;-1)etD( -4;3).

A

C

2;-1)

—

—> > >
> 0C=2i+(-1)]




Exo 1 bis :
. . , > > I R
Soit le repere orthonormé (O ;i ).

1°) Placez les pointsC(2;-1)etD( -4;3).
D t 1C(2;-1)
> 0C=2i+(-1)]




Exo 1 bis :

Soit le repere orthonormé (O ; i
2°) Tracez E—D>

)

>
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Exo 1 bis :
. . , > > I R
Soit le repere orthonormé (O ;i ).

3°) Tracez CD et lisez ses coordonnées.
—> > 2
1 CD=(-6)i+4]




Exo 1 bis :
. . , > > I R
Soit le repere orthonormé (O ;i ).

—
3°) Tracez CD et lisez ses coordonnées.
—> > 2
1 CD=(-6)i+4]
—>
< CD=(-6;4)




—
3°) Tracez CD et lisez ses coordonnées.
— - -
? CD=(-6)i+4]j
—
> CD=(-6;4)

4°) Verifiez par le calcul.



3°) Tracez CD et lisez ses coordonnées.

— - -
? CD=(-6)i+4]j
¢—> CD=(-6;4)

4°) Verifiez par le calcul.

CD=0D-0C
avh C 2 ) /(_4)_2\ r_6\

3] |-1] B3-(1) |4



VIll Coordonnées du vecteur k u
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VIll Coordonnées du vecteur k u

U a pour coordonnées ( x ;v )

—» —>

dans un repere (O;T;T) e G=xi+yj
ku-=..



VIll Coordonnées du vecteur k u

U a pour coordonnées ( x ; y)
dans un repere (O,I,J) & U= XI+yJ
kU=k(X|+yJ)=...
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kJ=k(X|+yJ)=k(X|)+k(yJ)=(kx)|+(ky)J



VIll Coordonnées du vecteur k u

U a pour coordonnées ( x ; y )

dans un repere (O,I,J) & U= XI+yJ
kJ=k(X|+yJ)=k(X|)+k(yJ)=(kx)|+(ky)J

) Kk G a comme coordonnées ( kx ; ky )



VIll Coordonnées du vecteur k u

U a pour coordonnées ( x ; y )

dans un repere (O,I,J) & U= XI+yJ
kJ=k(X|+yJ)=k(X|)+k(yJ)=(kx)|+(ky)J

On peut écrire : ku=k(x;vy)=(kx;ky)

avec k(x;y)=k( xi+vyj)
mais on n’écrit plus i et |



VIll Coordonnées du vecteur k u

U a pour coordonnées ( x ; y)
dans un repere (O,I,J) & U= XI+yJ

kJ=k(X|+yJ)=k(X|)+k(yJ)=(kx)|+(ky)J
On peut écrire : ku=k(x;vy)=(kx;ky)

avec k(x;y)=k( xi+vyj)
mais on n’écrit plus i et |

Exemple : (2;3)est..



VIll Coordonnées du vecteur k u

U a pour coordonnées ( x ; y )

dansunrepere (O,I,J) & U= XI+yJ
ku—k(XI+yJ)—k(XI)+k(yj)—(kX)I+(ky)J

On peut écrire : ku=k(x;vy)=(kx;ky)

avec k(x;y)=k( xi+vyj)
mais on n’écrit plus i et |

Exemple : (2;3)sont des coordonnées
mais est ...



VIll Coordonnées du vecteur k u

U a pour coordonnées ( x ; y )

dansunrepere (O,I,J) & U= XI+yJ
ku—k(XI+yJ)—k(XI)+k(yj)—(kX)I+(ky)J

On peut écrire : ku=k(x;vy)=(kx;ky)

avec k(x;y)=k( xi+vyj)
mais on n’écrit plus i et |

Exemple : (2;3)sont des coordonnées
mais est le vecteur 2+ 3T



VIll Coordonnées du vecteur k u

U a pour coordonnées ( x ; y )

dans un repere (O,I,J) & U= XI+yJ
kJ=k(X|+yJ)=k(X|)+k(yJ)=(kx)|+(ky)J

On peut écrire : ku=k(x;vy)=(kx;ky)

(X ) kX
ku=k =

Y Ky

\ J \. J

— —>

( par convention on n’écrit plusietj )



Application

U( - 3; 2 ) dans un repere.

—
Déterminez les coordonnéesde -4 u



Application

U( - 3; 2 ) dans un repere.

—
Déterminez les coordonnéesde -4 u

|
N
=

1

|
N
1
1

" 2) \'4(2)/ .-

-3 (-4(-3)) (12




|X Coordonnées du vecteur u + v

U a pour coordonnées ( x ; v ) dans un repére

(O;I;T)@



|X Coordonnées du vecteur u + v

U a pour coordonnées ( x ; v ) dans un repére

(O;I;T)@ a=x7+yj? idemT/=x’T+y’T

u+vs=..



|X Coordonnées du vecteur u + v

ua pour coordonnées ( X ;y ) dans un repere
(O;i J)<:::> U—Xl+yj idem v = x’T+y’T

U+V—(XI+yJ)+(X |+yJ)-



|X Coordonnées du vecteur u + v

U a pour coordonnées(X'y)dans un repere
(O,l,J)<:::> U—Xl+yj idem v = X’T+y’7
U+V—(XI+yJ)+(X |+yJ)-(x+x)|+(y+y)J



|X Coordonnées du vecteur u + v

ua pour coordonnées ( X ;y ) dans un repere
(O;i J)<:::> U—Xl+yj idem v = x’T+y’T

U+V—(XI+yJ)+(X |+yJ)-(x+x)|+(y+y)J
On peut écrire ( par convention on n’écrit plusletj )

Urv=(Gy)+ 0y ) = (x5 y+y)

X X X+ x

c
.|.
</
I
+
I

Yty



Application

U(-3;2)et7(5;1)dans un repere.

— —
Déterminez les coordonnées de u + 2v



Application
U( -3:2) etV( 5, 1) dans un repere.

— —
Déterminez les coordonnées de u + 2v

-3 5 (K-3)+2x§
U+ 2V = + 2

\2J \1J \2+2X1/




X Coordonnées du milieu d’'un segment

—

M milieu de [AB] <& ...



X Coordonnées du milieu d’'un segment

M milieu de [AB] <> AM = % AB A/M//.B
//

Jaiaussi AM=MB
Pourquoi je préfere utiliser la précédente ?



X Coordonnées du milieu d’'un segment

M milieu de [AB] <> AM =1 AB A/M//.B
//

Jaiaussi AM=MB
Pourquoi je préfere utiliser la précédente ?

Car je cherche les coordonnées du point M, et qu’il
vaut mieux I'avoir écrit une seule fois dans
I"équation vectorielle au lieu de deux.



X Coordonnées du milieu d’'un segment

M milieu de [AB] < m =V2AE A/M//.B
/

= A. =% ( A... )



X Coordonnées du milieu d’'un segment

M milieu de [AB] <> AM = % AB W
/
sies

®E+Oﬁ=%(m+6é) C



X Coordonnées du milieu d’'un segment
M milieu de [AB] <> AM = % AB W
/
Sies

®E+Oﬁ=%(m+6é) C
<:>0T/|=1/2E)+1/2&3



X Coordonnées du milieu d’'un segment
M milieu de [AB] <> AM = % AB W
/
Sies

®E+Oﬁ=%(m+6é) C
C>C)T\h=%ﬁ+%6l§—ﬁ=...



X Coordonnées du milieu d’'un segment

M milieu de [AB] <> AM = % AB W
— — — — /
S AO+OM =% (A0 +0OB) Chasles
<> OM=%A0 + % OB—AO =- % AO + % OB



X Coordonnées du milieu d’'un segment
M milieu de [AB] <> AM =% AB W
N . BN N /7
S AO+OM =% (A0 +0OB) Chasles
<> OM=%A0 +% OB —AO = - % AO + % OB
=% 0A+%OB=...



X Coordonnées du milieu d’'un segment
M milieu de [AB] <> AM =% AB W
N . BN N /7
S AO+OM =% (A0 +0OB) Chasles
<> OM=%A0 +% OB —AO = - % AO + % OB
=% OA + % OB = 1/z(C)A+()B)



X Coordonnées du milieu d’'un segment
M milieu de [AB] <> AM =% AB W
N . BN N />
S AO+OM =% (A0 +0OB) Chasles
< OM=%A0+% OB—A0 =-%A0 +% OB
=% OA + % OB = 1/z(OA+OB)

Donc
r N /f' p r \\
X XA Xg
= % + =
Ym Ya !




X Coordonnées du milieu d’'un segment
M milieu de [AB] <> AM =% AB W
N . BN N /7
S AO+OM =% (A0 +0OB) Chasles
< OM=%A0+% OB—A0 =-%A0 +% OB
=% OA + % OB = 1/z(C)A+()B)

Donc
r ) /r N r \\
X XA Xg
= % + =
Ym Ya Yz




X Coordonnées du milieu d’'un segment
M milieu de [AB] <> AM =% AB W
N . BN N /7
S AO+OM =% (A0 +0OB) Chasles
& OM=%A0+%OB-—A0=-%A0+%OB 2
=% OA + % OB = 1/z(C)A+()B)

Donc

er\ /rXA\ rXB\\ / XA + XB \
=% + = 2

Ym Ya Ye Yat Ve

\ J K\ J \ JJ 2

o _/



Application

D(-5;4)etF(3;2)dans un repere.

Déterminez les coordonnées du milieu G de [DF].



Application

D(-5;4)etF(3;2)dans un repere.

Déterminez les coordonnées du milieu G de [DF].

Kﬁ)+xF\ /(-5)+3\ (1
G 2 _ 2 _
Vo + Ve 4+ 2 3
o 2 J U % _
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